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BMS-BUSS MANUAL

BMS-bussen mojliggér kommunikation mellan olika delarna av BMS-bussen sander cykliskt larm- och statusindikationer.

Benderutrustning. BMS stér for Bender Measuring Interface. Detta ar ett Dessutom innehaller protokollet kommandon for skanning

RS-485-grénssnitt med ett specialutvecklat protokoll for Bender enheter. och modifiering av enhetsparametrar samt olika
styrkommandon.

Montering, anslutning och idrifttagning far endast utféras

e clekriker! Mastern skannar cykliskt alla enheter pa bussen, lyssnar pa

enheternas signaler och utfor respektive atgarder.
Detaljer

Om du behover information om kanaltilldelning eller respektive enheter,
titta da i bruksanvisningen for respektive enheter.

Mastern forser bussen med den spanning som kréavs for
kommunikation. Den kan dock inte kommunicera med
enheter som inte ar spanningssatta.

Runiucy Det kan bara vara en master per BMS buss. Alla enheter som ar
Master-Slav princip anslutna till BMS-bussen kraver en unik adress. En enhet tar
BMS-bussen fungerar enligt principen Master-Slave. Det innebar att en over masterfunktionen, om den har adress 1.

enhet fungerar som master och alla andra enheter fungerar som slavar. Overféringshastigheten pa BMS-bussen &r 9000 baud och

tillfalligt ocksa 57600 baud.

1. Enhet med termineringsmotstand

2. Enhet utan termineringsmotstand RS 8 Shetikationkabax

Specifikationen av RS-485-granssnittet begransar bade
langden av kabeln till 1200 m och antalet enheter pa bussen
till 32, och kréaver en kedjekoppling / seriekoppling.

|:| Anvand partvinnade skarmade kablar for granssnittskablar. En
passande kabeltyp ar J-Y (St) Y n x 2 x 0,8, till exempel.
Skarmen maste ha en enkelsidig anslutning till jord. BMS-
OO0 dm bussen maste avslutas vid bdda dndarna med

OooOood termineringsmotstand (120 Q, 0,25 W).
Termineringsmotstanden ar anslutna parallellt med terminaler

1
A och B. Nagra av enheterna har inbyggt
termineringsmotstand som kan sattas av eller pa.
1 Kabelanslutning
Den optimala kabelldaggningen &r en dubbel-terminerad
busstopologi. Se exempel nedan.

Exempel pa bustopologi: BMS-bussen maste ga ut och in genom olika plintar
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* | centralerna maste slingan anslutas pa 2 separata inkommande plintar (A och B)
och avslutas pa 2 separata utgaende plintar (A och B).

@ BUS-enhet med termineringsmotstand

() BUS-=nhet utan termineringsmotstand
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Exempel pa otillaten kabelanslutning: (Den optimala kabelliggningen &r en dubbel-terminerad busstopologi. Lingden pa eventuell
grenledning &r begrénsad till 1 meter. Denna gren far inte termineras. Detta gar endast pa bilden nedan langst till vanster. De andra 2 kabelanslutningarna
kommer aldrig fungera. Alla férgreningar férsvagar kommunikationen.)

Q

BMS bussadresser Adresser och adressintervaller

En forutsattning for kommunikation ar korrekt tilldelning av Adress 1 ar tilldelad Mastern. Alla andra enheter ges en unik
unika adresser till alla enheter i BMS bussystemet. Adressen @ndrar du adress med borjan efter Mastern (2). Mastern laser av alla
direkt pa varje enskild enhet (se respektive enhets manual for mer enheter med bérjan pa den lagsta adressen. Forutom det sa
information). For att dndra systemfunktioner och liknande kréavs att varje laser &ven mastern av samtliga enheter var 1...2 sekund efter
enhet har en unik adress. Dessa instéllningar kan goras via till exempel alarm. Pa detta sett tar det max 2 sekunder for mastern att fa
TMK-Set, CP700 eller COM465. ett alarm. Om 5 nummer i rad som &r oadresserade sa slutar

Mastern att leta vidare. Till exempel om ni har nummer 2,3,10
adresserat sa kommer enheten med adress 10 inte ldsas av

Mastern.
1. Varje BMS-bus enhet maste vara kontrollerad av en master 7. Antal enheter per segment far inte overstiga 32.
2. Det far bara finnas en Master pa BMS-bus system 8. Slingen maste ha korrekt bus topologi, ansluten i slinga ej
3. Varje enhet maste ha en unik adress forgrenad. Se tidigare avsnitt.
4. Ange aldrig en adress 2 ganger 9. Sékerstall att ni har anvander ratt kabel, se foregdende
5. Bussen maste ha ett termineringsmotstand i bada andar. Dessa finns avsnitt.
oftast pa enheterna (réd av/pa -knapp) 10. Se till att ni kopplar kablarna ratt. A till A och B till B.
6. Den totala kabellangden far inte Gverstiga 1200m utan en RS-485 Ombkastad inkoppling kan skada enheterna och bryta
repeater. kommunikation till dverliggande enheter.

Hardvara BMS-buss

Anslutning...halv duplex Granssnitt/protokoll...RS-485/BMS
Kommunikation...Master/slav Anslutning...A/B eller iA/iB
Enheter pa Bussen...< 139% Max kabelldngd...<1200m*

Kabel...Partvinnad, skarmad, skarmen ansluten till PE pa ena
sidan. rekommenderas: J-Y (St) Y min. 2x 0,8
Anslutningsmotstand...120 Q (0.25W)
Baudhastighet...9,600 - 57,600 baud

*Beroende av typ av enhet

Granssnitsparametrar

6verf6ring. .. 1 start bit, 7 data bitar, 1 stop bit
Checksumma...0

Data dverforing...Delmangd av 7 Bit ASCIl kod
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